SERIA DC

NAJWAZNIEJSZE INFORMAC)E

+  Wydajnos¢ bezposredniego napedu elektrycznego
prawie dwukrotnie zwieksza wydajnos¢ pompy hydraulicznej
+  Udzwig pomostu do 380 kg i lepsza wydajno$¢ podczas pracy
+  Naped na przednie kota i hamulec zapewniajg mobilno$¢ i wszechstronnos$¢

+  Wspdlne elementy i modutowa konstrukcja, tatwos¢ konserwacji

+  Dwustronne tace wysuwane (akumulatorowe i hydrauliczne),
tatwe w serwisowaniu

+  Solidny i trwaty, niezawodny i bezpieczny

+  System zdalnego monitorowania i zarzgdzania wynajmem Zoomlion AWM
szybko uzyskuje status sprzetu i realizuje zarzagdzanie operacjami on-line *

CECHY

Regulacja proporcjonalna Jezdnos¢ przy petnej wysokosci

Alarm wszystkich ruchéw Podpoérka do konserwacji nozyc
Sktadane porecze Uktad ochrony tadowania

Migajace pomaranczowe Swiatto obrotowe Wysuwany pomost (jednokierunkowy)
Samozamykajgca sie brama wjazdowa System automatycznego hamowania
Uktad zjazdu awaryjnego Diagnostyka poktadowa

Aktywny system ochrony przed wybojami Przycisk zatrzymania awaryjnego
Licznik godzin Uktad ochrony przed przechyleniem

Gniazda na wézek widtowy

Przewdd powietrzny do pomostu

Zasilanie AC do pomostu

Uktad czujnika obcigzenia

Swiatta robocze pomostu

Bezobstugowy akumulator

Sygnat dZzwiekowy

System zdalnego monitorowania i zarzagdzania wynajmem Zoomlion AWM system podwdjnego
System pozycjonowania i $ledzenia GPS*

BAC ZZOOMLION

Adres siedziby: BAC Sp.z 0:0., ul.Gorzowska 112, 66-470 Kostrzyn nad Odra
E-mail: zoomlion@bacpolska.pl Wiecej informacji: http://www.bacpolska.pl
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Wysokos$¢ robocza 157 m 13,80 m 11,80 m 10,00 m 8,00 m 7,80 m

A - Wysokos¢ platformy - w pozycji podniesionej 13,7 m 11,80 m 9,80 m 8,00 m 6,00 m 5,80 m

B - Wysokos¢ platformy - w pozycji ztozonej 1,53 m 1,46m 1,33m 1,20 m 1,07 m 1,05 m

C - Dtugos¢ platformy 2,67m 230m 230m 230m 230m 1,65m

D - Szerokos¢ platformy 1,12m 1,12m 1.12m 0,81 m 0,81 m 0,74 m

Wysuniecie platformy 09m 0,91 m 0,91 m 091 m 0,91 m 0,91 m

E - Catkowita wysoko$¢ (porecze w gore) 2,65m 2,59 m 2,46m 2,35m 2,22m 2,20m

Catkowita wysokos¢ (porecze w dot) 2,1m 2,06 m 1,92 m 1,85m 1,72 m 1,79 m

F - Dlugos¢ catkowita 2,87m 2,49m 2,49 m 2,49 m 2,49 m 1,85 m

G - Szerokos¢ catkowita 1,4m 1,15m 1,15 m 0,81 m 0,81 m 0,76m

H - Rozstaw osi 2,22m 1,85m 1,85m 1,85m 1,85m 1,37m

1- Przeswit (w pozycji ztozonej) 0,11 m 0,11 m 0,11 m 0,11 m 0,11 m 0,06 m

J - Przeswit (w pozycji podniesionej) 0,02m 0,02m 0,02m 0,02m 0,02m 0,016 m

Max. udzwig platformy 260 kg 350 kg 350 kg 230 kg 380 kg 230 kg

Max. udzwig wysunietej platformy 113 kg 113 kg 113 kg 113 kg 113 kg 113 kg

Maksymalna liczba pracownikéw 2 3 2 2 2 2

Predkosc jazdy (w pozycji ztozonej) 4 km/h 4 km/h 4 km/h 4 km/h 4 km/h 4 km/h

Predkos¢ jazdy (w pozycji podniesionej) 0,8 km/h 0,8 km/h 0,8 km/h 0,8 km/h 0,8 km/h 0,8 km/h

Promien skretu (wewnetrzny) 0,1m 0,1m 0,1m 0,1m 0,1m 0,1m

Promien skretu (zewnetrzny) 2,6m 22m 2,2m 2,1m 2,1m 1,6 m

Silnik podnosnika 24V/45KW  24V/45KW  24V/45KW 24V/3,3KW 24V/3,3KW 24V/3,3KW

Silnik napedowy §4V/ 24V/ 24/ 24 V/ 24 V/ 24/

X0,75KW 2x0,75 KW 2x0,75 KW 2x0,75 KW  2x0,75 KW  2x0,065 KW

Czas podnoszenia/opuszczania 88s/60s 62s/42s 60s/35s 31s/40s 28s/35s 20s/24s

Zdolnos¢ pokonywania wzniesier 25% 25% (14°) 25% (14°) 25% (14°) 30% (17°) 25% (14°)

o ey 1€ roPocze 1,530 1,53° 1,59/3° 1,59/3° 1,530 1,59/3°
Regulacja Regulacja Regulacja Regulacja Regulacja Regulacja

Sterowanie proporcjo- proporcjo- proporcjo-  proporcjo-  proporcjo-  proporcjo-
nalna nalna nalna nalna nalna nalna

Naped Kota A Kota A Kota A Kota A Kota ; Kota A
przednie przednie przednie przednie przednie przednie D —

e Kota : Kota : Kota ; Kota : Kota : Kota : T
przednie przednie przednie przednie przednie przednie

Opona (1323781 mmx @381 mmx @381 mmx @381 mmx @381 mmx @323 mmXx

mm 127 mm 127 mm 127 mm 127 mm 100 mm
Akumulator 4x12V 300 Ah 4x12V 300 Ah 4x6V 240 Ah 4x6V 225 Ah 4x6V 225 Ah 4x6V 210 Ah
tadowarka 24V/ 30A 24V/ 30A 24 V/ 30A 24 V/ 30A 24V / 30A 24V/ 30A

Brutto 3570 kg 3210 kg 2930 kg 2090 kg 1940 kg 1455 kg



